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1 Liste du matériel 

Désignation 

Ecran tactile TS2060i 

Alimentation 220V AC / 24VDC 

Câble de communication V6-TMP 

Régulateur 4 boucles PUMA 

Carte 8DI/8DO PUME 

Câbles de raccordement électriques 
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2 Raccordement 

2.1 Démontage du régulateur PUMA 

Cette méthode décrit comment détacher la partie supérieure du régulateur PUM de son embase. 

Méthode de démontage / remontage 

1-Appuyez sur le levier de
verrouillage sur le dessus de
l’élément principal.

2-Détacher la partie
supérieure de l'embase par
pivotement sur le point de
pivot décrit ci contre.

3-Pour remonter le système,
effectuer la procédure
inverse.

Verrou 

Pivot 

Partie supérieure Embase 
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2.2 Schéma de raccordement 

Il est préconisé de protéger le primaire de l’alimentation par une protection thermique de 1A 

retardée et le secondaire par une protection thermique de 2,5A retardée. 

Alimentation 

220 VAC 

Câble de communication V6-TMP 

24VDC 

Réseau 

+ - T

G

G

Embases PUMA et 

PUME enfichées 

Alimentation 

Ecran tactile POD 
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• Raccordement des entrées / sorties des voies 1 et 2 PUMA

Thermo 

couple 

couple

PT100 Courant 

Relais SSR Courant 

Thermo 

couple 

couple

PT100 Courant 

Relais SSR Courant 

Sortie de 

régulation 

Voie 1 

Entrée process 

Voie 1 

Entrée process 

Voie 2 

Sortie de 

régulation 

Voie 2 
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• Raccordement des entrées / sorties des voies 3 et 4 PUMA

Relais SSR Courant 

Thermo 

couple 

couple

PT100 Courant 

Relais SSR Courant 

Thermo 

couple 

couple

PT100 Courant 

Entrée process 

Voie 3 

Sortie de 

régulation 

Voie 3 

Entrée process 

Voie 4 

Sortie de 

régulation 

Voie 4 

4
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3 Mise en service rapide 

Après avoir câblé le système, mettre le PACK REGULATION sous tension. 

Voici la procédure à suivre pour mettre en œuvre une simple régulation PID à la consigne. 

➢ Affecter et nommer les voies utilisées

➢ Configurer l’entrée process

➢ Régler les paramètres PID de la régulation

➢ Modifier la consigne de régulation

3.1 Affectation et nomination  des voies 

Au démarrage de l’écran, la 1er page permet de: 

➢ Visualiser les types d’entrées et de sorties de chaque voie. Les types d’entrées et de sorties sont définis

par la référence du PUMA.

➢ Affecter les voies utilisées

➢ Nommer les voies

Bouton de validation des 

modifications 

« Stick » de 

validation 

d’utilisation de la 

voie 

Référence du PUMA 

Renommer les voies 

Type d’entrée et de 

sortie de chaque voie 

Dans notre exemple, on déclare 4 voies 

➢ Voie 1 : CUVE

➢ Voie 2 : PRESS

➢ Voie 3 : PH

➢ Voie 4 : TEMP

Nous allons mettre en œuvre la régulation de la voie 1 « CUVE ». 
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3.2 Configuration de l’entrée process 

Cet écran décrit l’accès à la configuration des voies à partir de la page principale, cocher (Ne plus afficher ce 

message) pour ne plus avoir cet écran d’aide au démarrage. Valider. 

A partir du menu ConFiGuration de la voie « CUVE », il faut aller configurer le type d’entrée process . 

• Procédure

Validation 

Validation 
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3.1 Réglage des paramètres PID 

L’accès à l’auto réglage PID est décrit dans la procédure ci dessous 

• Procédure

A la fin de l’auto réglage, le régulateur calcul les paramètres PID les mieux adaptés au process. 

Attendre la fin de l’auto réglage PID 

Saisie de la consigne 

pour l’auto réglage. 

A régler au plus 

proche de la 

consigne utilisée 

pour le process. 

Auto réglage en 

cours 

Auto réglage en 

cours 

Auto à l’arrêt ou 

terminé 

Attention le système doit être en condition de fonctionnement réel pour pouvoir exécuter 

l’auto réglage 

Paramètres PID 

Réglables 
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3.2 Modification de la consigne 

La modification de la consigne se fait à partir de l’écran principal. 

➢ Cliquer sur l’afficheur « CUVE » pour accéder à la modification de la consigne

➢ Modifier la consigne avec les touches

➢ Valider la modification avec la touche

PV Mesure de process 

SV Consigne 

Touches de modification de 

consigne 



Page 13 10/11/2017 

4 Annexe 

4.1 Configuration de l’adresse IP du POD 

Accéder au « setup » du POD en appuyant sur « SYS » puis « F1 » puis « MODE ». 

Cliquer sur « MAIN MENU » puis « Ethernet information » 

Cliquer sur « EDIT » et saisir l’adresse IP, 

la GATE WAY et le SUB MASK. 

Cliquer sur « Setting finished » 

pour valider les modifications 
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4.2  Carte SD 
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4.3 Changement de la pile lithium 

Voici la procédure de branchement de la pile bouton Lithium CR2032W 

Signalisation « Pile à 

changer » 

Conséquence de la pile Lithium non remplacée : Perte des données en cas de coupure d’électricité. 
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