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Fonction Totalisation intégrée
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Régulation rapide et précise grâce à un temps de cycle de 
50ms et à une précision de 0.1%.

Excellente lisibilté
Afficheur 5 digits
Précision d’affichage à 0.01°C.

Sortie Régulation
(3 types)

Sorties Relais, Courant ou SSR 

pour commande de relais  

statiques sont disponibles Entrées universelles 
(max. 2 points)

Thermocouple, Pt 100, tension ou 

courant configurable par la façade

avant.

Sorties Logiques 
(Max. 9 points) 

Différents événements et

alarmes sont disponibles. 
Entrées logiques (Max. 9 points)

Fonctions suivantes configurables :

Sélection de consigne ou sélection de PID, Démarrage 

de l’auto-réglage, Arrêt du régulateur, sélection mode 

distance/auto/manuel, Acquittement des alarmes, etc..

Sorties analogiques auxiliaires 
 (Max. 2 points) 

2 sorties analogiques supplémentaires permettent de

recopier les mesures PV/SV/MV/DV.

Entrée analogique auxiliaire (1 point)
Disponible pour la fonction débit corrigé ou consigne

externe.

Alimentation Transmetteur (Option)  
24Vcc, 23mA max. 

Liaison numérique RS485 Modbus 
(option)Fonctions mathématiques

Débit corrigé, Ratio, Calcul de Calorie, Fonctions 

logiques, etc...

Fonction Totalisation 

Fonction Recette 

Fonction Linéarisation

Interface de communication 
RS-232C et logiciel de configuration 

Le logiciel de configuration permet un réglage facile.

Jeux de paramètres PID (Palette)
7 combinaisons de consignes SV et de paramètres PID

peuvent être mémorisées.

Quick PID 
Assure une régulation précise, évite les dépassements 

et améliore la réponse aux perturbations. 

Convient aux régulations de procédé telles que les 

régulations de pression ou de débit.

Régulateur universel PXH
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Affiche le numéro de la consigne SV 
sélectionnée (mode mesure) et le 
numéro du paramètre (mode 
paramétrage)

Affichage de la sortie MV 

(12 segments)

Interface simple et conviviale - Grande lisibilité

Indicateur d'état

Stratégies préconfigurées en mémoire

Bargraph 

Façade étanche
Equipé en standard d'une façade 
avant étanche. NEMA4x (équivalent 
IEC IP66)

Touches configurables 
Fonctions paramétrables telles que la 
sélection Mode distance/Mode 
Manuel, Arrêt, Acquittement des 
alarmes, Autoréglage, etc…

Consigne et Sortie SV/MV 
Affichage Consigne et Sortie SV/MV. 
(Hauteur des caractères : 13mm)

Affichage Mesure PV 
L’afficheur 5 digits permet une 
indication au 10ème de degré 
(0.01°C) avec une grande lisibilité. 
(Hauteur des caractères : 20mm)

Indicateur d'événement
Affiche les événements tels l’arrêt du 
régulateur, l’état des alarmes, des 
sorties, etc…

Face 
Avant 

Configuration facile grâce aux stratégies mémorisées

Les stratégies mémorisées permettent une configuration facile pour 
de nombreuses applications.

Stratégies 
d'application

La sélection de la stratégie appropriée configure automatiquement les entrées/sorties et  
les fonctions internes nécessaires à votre application. 

 PID

 PID + Sélection de consigne SV

 PID + Fonctions Mathématiques

 PID + Sélection de consigne SV + Fonctions Mathématiques

 PID + Commutation d'entrée + Fonctions Mathématiques

 Régulation Chaud/Froid

 Régulation Chaud/Froid + Sélection de consigne SV

 Totalisation

 Régulation servomoteur avec recopie de position

 Régulation servomoteur

EX-MV 

SV select 3 

SV select 2 

SV select 1 

No allocation  

Di allocation 

 * Di allocation can be  
   changed with  
   parameters. 
 * Since the R-ACK  
   value is INH at the  
   time of delivery, set it  
   to ENA before use. 

OR of all  
the ALMs 

ALM1 to 4 

DO allocation 

LED display allocation 

SV select 
signal 1 
SV select 
signal 2 
SV select 
signal 3 
EX-MV 
output 
command 

SV select 

SV1 

SV7 

to 

Measure- 
ment 
value 1 

Input Conditioner 

Local SV 

PV1 

Di2 

Di3 

Di4 

Di1 

Output type 
setting 

Depend on 
[OTYP] 
setting 

Manual MV setting 

RET1 

RET2 

Do11 
to 

Do15 

Do1 

Do2 

Do3 

Do4 

OUT1 

OUT2 

DO4 

L Do1 
to 

L Do5 

MV 

SV 

PV 

PV 

SV 

MV A 

R 

L 
SV 

PV 

Stand-by 
command 

EX-MV output command 

PID 
operation 

MV1 

Alarm 

Re- 
transm- 
ission 
output1 

Re- 
transm- 
ission 
output2 

Control 
output1 

Current  
output or  
SSR driver  
output 

Current  
output or 
Transmitter 
supply 

Relay  
output 
(Control 
 output) 

Relay  
output 
(Do) 

Indicator 
lamp 

AO 1 

AO 2 

DO 4 

STBY 

M 
EX-MV setting 

[EXM1] 

L  ALM 

RUN 

   [STBY] or 
Di allocation 

Preset output value 
[PMV1] 

Di11 

Di15 

[Ao1T] 

[Ao2T] 

ALM1 

ALM2 

ALM3 

ALM4 

No allocation 

 * Do allocation can be  
 changed with parameters. 
 * Higher priority is assigned  
 to designation of [OTYP]  
 for the output to Do4. 

EX-MV 

No allocation 

SMV 

R-ACK 

No allocation  

Di allocation 

 * Di allocation can be  
   changed with  
   parameters. 
 * Since the R-ACK  
   value is INH at the  
   time of delivery, set it  
   to ENA before use. 

OR of all  
the ALMs 

ALM1 to 4 

DO allocation 

LED display allocation 

   

Input Conditioner 

Input Conditioner 

Local SV 

PV1 

Ai1 

Di2 

Di3 

Di4 

[REM] 
Remote command 

Remote 
acknowledge 
Manual 
command 

EX-MV 
output 
command 

Measure- 
ment 
value 1 

Remote 
command 

Remote 
SV input      

Di1 

Remote SV 

Remote 
acknowledge 

[RSV1] 

(Parameter setting or key operation) 

Output type 
setting 

Depend on 
[OTYP] 
setting 

Manual MV setting 

RET1 

RET2 

Do11 
to 

Do15 

Do1 

Do2 

Do3 

Do4 

OUT1 

OUT2 

DO4 

L Do1 
to 

L Do5 

MV 

SV 

PV 

PV 

SV 

MV A 

R 

L 
SV 

PV 

Stand-by 
command 

EX-MV output command 

PID 
operation 

MV1 

Alarm 

Re- 
transm- 
ission 
output1 

Re- 
transm- 
ission 
output2 

Control 
output1 

Current  
output or  
SSR driver  
output 

Current  
output or 
Transmitter 
supply 

Relay  
output 
(Control 
 output) 

Relay  
output 
(Do) 

Indicator 
lamp 

AO 1 

AO 2 

DO 4 

STBY 

M 
EX-MV setting 

[EXM1] 

L  ALM 

RUN 

A/M chargeover 

   [STBY] or 
Di allocation 

Preset output value 
[PMV1] 

Di11 

Di15 

[Ao1T] 

[Ao2T] 

 * Do allocation can be  
 changed with parameters. 
 * Higher priority is assigned  
 to designation of [OTYP]  
 for the output to Do4. 

ALM1 

ALM2 

ALM3 

ALM4 

No allocation 

EX-MV 

SV select 3 

SV select 2 

SV select 1 

No allocation  

Di allocation 

 * Di allocation can be  
   changed with  
   parameters. 
 * Since the R-ACK  
   value is INH at the  
   time of delivery, set it  
   to ENA before use. 

OR of all  
the ALMs 

ALM1 to 4 

DO allocation 

LED display allocation 

SV select 
signal 1 
SV select 
signal 2 
SV select 
signal 3 
EX-MV 
output 
command 

SV select 

SV1 

SV7 

to 

R 

Input 
Conditioner 

Input 
Conditioner 

Input 
Conditioner 

Math 
module PV2 

Ai1 Aux. 
input 

     

[AiM] 

Result of 
calculation 

Local SV 

PV1 

Di2 

Di3 

Di4 

Measure- 
ment 
value 1 
Measure- 
ment 
value 2 

     

Di1 

Output type 
setting 

Depend on 
[OTYP] 
setting 

Manual MV setting 

RET1 

RET2 

Do11 
to 

Do15 

Do1 

Do2 

Do3 

Do4 

OUT1 

OUT2 

DO4 

L Do1 
to 

L Do5 

MV 

SV 

PV 

PV 

SV 

MV A 
L 

SV 

PV 

Stand-by 
command 

EX-MV output command 

PID 
operation 

MV1 

Alarm 

Re- 
transm- 
ission 
output1 

Re- 
transm- 
ission 
output2 

Control 
output1 

Current  
output or  
SSR driver  
output 

Current  
output or 
Transmitter 
supply 

Relay  
output 
(Control 
 output) 

Relay  
output 
(Do) 

Indicator 
lamp 

AO 1 

AO 2 

DO 4 

STBY 

M 
EX-MV setting 

[EXM1] 

L  ALM 

RUN 

   [STBY] or 
Di allocation 

Preset output value 
[PMV1] 

Di11 

Di15 

[Ao1T] 

[Ao2T] 

ALM1 

ALM2 

ALM3 

ALM4 

No allocation 

 * Do allocation can be  
 changed with parameters. 
 * Higher priority is assigned  
 to designation of [OTYP]  
 for the output to Do4. 

Régulation de vanne proportionnelle

Applications (Type de régulation)

...

Régulation de vanne avec recopie de position

Régulation Chaud/Froid (2 x PID)

Régulation avec consigne externe

Régulation par ratio

Régulation avec commutation de l'entrée

Régulation avec sélection de consigne

Input 
Conditioner 

Input 
Conditioner 

Input 
Conditioner 

Math 
module PV2 

Ai1 

Remote 
command 

Aux.input 
/Remote 
SV input      

[AiM] 

Result of 
calculation 

EX-MV 

No allocation 

SMV 

R-ACK 

No allocation  

Local SV 

PV1 

Di2 

Di3 

Di4 

[REM] 
Remote command 

Remote 
acknowledge 
Manual 
command 

EX-MV 
output 
command 

Measure- 
ment 
value 1 

Measure- 
ment 
value 2 

     

Di1 

Di allocation 

Remote SV 

Remote 
acknowledge 

[RSV1] 

(Parameter setting or key operation) 

Output type 
setting 

Depend on 
[OTYP] 
setting 

Manual MV setting 

RET1 

RET2 

Do11 
to 

Do15 

Do1 

Do2 

Do3 

Do4 

OUT1 

OUT2 

DO4 

L Do1 
to 

L Do5 

MV 

SV 

PV 

PV 

SV 

MV A 

R 

L 
SV 

PV 

Stand-by 
command 

EX-MV output command 

PID 
operation 

MV1 

Alarm 

Re- 
transm- 
ission 
output1 

Re- 
transm- 
ission 
output2 

Control 
output1 

Current  
output or  
SSR driver  
output 

Current  
output or 
Transmitter 
supply 

Relay  
output 
(Control 
 output) 

Relay  
output 
(Do) 

Indicator 
lamp 

AO 1 

[Ao1T] 

[Ao2T] 
AO 2 

DO 4 

STBY 

M 
EX-MV setting 

[EXM1] 

L  ALM 

RUN 

A/M chargeover 

   [STBY] or 
Di allocation 

Preset output value 
[PMV1] 

 * Di allocation can be  
   changed with  
   parameters. 
 * Since the R-ACK  
   value is INH at the   
   time of delivery, set it  
   to ENA before use. 

ALM1 

ALM2 

ALM3 

ALM4 

No allocation 

OR of all  
the ALMs 

ALM1 to 4 

DO allocation 

LED display allocation 

Di11 

Di15 

 * Do allocation can be  
 changed with parameters. 
 * Higher priority is assigned  
 to designation of [OTYP]  
 for the output to Do4. 
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- La fonction Totalisation peut être utilisée avec 
  toutes les stratégies en mémoire.

- Permet de linéariser le signal d’entrée sur 1 à 16 points. 
- Cette fonction est disponible sur les trois entrées
  analogiques (PV1,PV2,Ai1). 

Fonction Linéarisation

Fonction Totalisation 

- 10 Paramètres peuvent être enregistrés comme Recette pour chaque palette de PID.
- Les valeurs de paramètres sélectionnés peuvent être synchronisées avec le 
  changement des paramètres PID.  

- Machine d’injection plastique. 

Ajout de recettes
de paramètres

Recette de 
Paramètres

Palette PID + Recette 1 

Palette PID 1 à 7
Régulation

PID

Plastique 
produit A 

Plastique 
produit B 

 P =10.5 
 I =67.5 
 D =25 

 MH =90% 
 ML =10% 
 AL1 =150C 

Palette PID + Recette 2 
 P =75.0 
 I =  2.5 
 D =59.7 

 MH =70% 
 ML =-3% 
 AL1 =400C 

La valeur de certains paramètres doivent être 
différentes pour les produits A et B.
La sélection de la Recette permet de choisir
les paramètres appropriés au produit fabriqué.

Machine d’injection plastique 

MV 

PV Changement de recette par 
les entrées logiques DI

PV1,2 (TC/Pt/V/I) 
Ai1 (V) 

Mise à l’échelle Linéarisation Racine carrée Filtre 

Module
Mathé-
matique

PID ECHELLE 

ZERO 

Schémas des blocs d’entrées

Principaux paramètres

PV / Affichage de la
valeur totalisée
(7digits)

PV 

MV 

Vanne 

Entrée
totalisée

entrée

sortie 

Brûleur(Orifice) 

1) Valeur totalisée -1999999 à 9999999  (7 digits)
2) Entrée totalisée PV1, PV2, Ai1, AiM
3) Résolution XXX.XXXX   to   XXXXXXX  
4) Etat RUN / HOLD / RESET
5) Recopie Totalisation Sortie Recopie
6) Alarme sur Totalisation DO1 à DO4 
7) Sauvegarde Cycle de sauvegarde 30 sec (EEPROM) 
 (Pas de pile de sauvegarde)

PID Palette 7 
P7 
I7 
D7 

ARH7 
ARL7 

Recipe1 
Recipe2 
Recipe3 

Recipe10 

PID Palette 3 
P7 
I7 
D7 

ARH7 
ARL7 

Recipe1 
Recipe2 
Recipe3 

Recipe10 

PID Palette 2 
P7 
I7 
D7 

ARH7 
ARL7 

Recipe1 
Recipe2 
Recipe3 

Recipe10 

PID Palette 1 
P1 
I1 
D1 

ARH1 
ARL1 

Recipe1 
Recipe2 
Recipe3 

Recipe10 

PID Palette 7 
P7 
I7 
D7 

ARH7 
ARL7 

PID Palette 3 
P7 
I7 
D7 

ARH7 
ARL7 

PID Palette 2 
P7 
I7 
D7 

ARH7 
ARL7 

PID Palette 1 
P1 
I1 
D1 

ARH1 
ARL1 

Fonctions supplémentaires en standard

Fonction Recette 
Configuration 

facile 

Régulateur universel PXH
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Fonctions mathématiques étendues 

Disponible pour toutes vos applications nécessitant des outils spécifiques, des sélections de consignes, ou des
opérations mathématiques entre 2 ou 3 entrées. Les formules mathématiques définies par l’utilisateur peuvent 
être appliquées aux différentes entrées.

Module mathématique (standard)

Débit corrigé, Moyenne, sélecteur Haut/Bas, sélecteurs d’entrée analogiques, Ratio, Calcul 
d’humidité, Calcul d’énergie etc...

Débit corrigé Sélecteur haut (3 points) 

Sélection capteur suivant échelle Compteur de calories 

Mesure
Recopie externe
Feed forward
Sortie externe

Exemple d’applications (Module mathématique) 

Désignation de l'opération

*1 
*2 

La valeur de coupure lors de l’extraction de racine carrée peut être réglée en K06.
La valeur de coupure lors de l’extraction de racine carrée peut être réglée en k07.

CALC 
Valeur 

1 

2 

4 

7 

8 

9 

10 

11 

0 Pas d'operation AiM= PV1 

Expression 2
(calcul débit corrigé)

Expression 4 

Sélecteur H, 2 points

Sélecteur L, 2 points

Sélecteur H, 3 points

Sélecteur L, 3 points

Sélecteur de l'entrée, 2 points

AiM=  k01 PV1 
*1 *2 

AiM= Max (PV1, PV2) 

AiM= Min (PV1, PV2) 

AiM= Max (PV1, PV2, Ai1) 

AiM= Min (PV1, PV2, Ai1) 

AiM= PV1 si PV1 k01, PV2 si PV1>k01 

Formules mathématiques

Ai1+k02 
k03 

k04 
PV2+k05 

AiM=  k01 PV1
*1 

Ai1+k02 
k03 

AiM=  
(k01 (k02 PV1+k03 PV2+k04 Ai1)+k05) 
(k06 (k07 PV1+k08 PV2+k09 Ai1)+k10) 

k04 
PV2+k05 

3 
Expression 3
(calcul débit corrigé)

AiM=  k01 PV1 Ai1+k02 
k03 

k04 
PV2+k05 

5 Expression 5 AiM=  
(k01 ((k02 PV1+k03) (k04 PV2+k05) (k06 Ai1+k07))+k08) 
(k09 ((k10 PV1+k11) (k12 PV2+k13) (k14 Ai1+k15))+k16) 

6 Expression 6 AiM= k01 PV1 (k02 PV2+k03 Ai1)+k04 Ai1+k05 

Expression 1
(calcul débit corrigé)

PV1 : Débit (pression différentielle), PV2 : Température, Ai1 : Pression

PV1 : Débit (pression différentielle), PV2 : Température, Ai1 : Pression

PV1 : Débit , PV2 : Température, Ai1 : Pression

Utilise la valeur la plus haute entre  PV1 ou PV2, comme valeur PV 

Utilise la valeur la plus basse entre  PV1 ou PV2, comme valeur PV 

Utilise la valeur la plus haute entre  PV1, PV2 et Ai1 comme valeur PV 

Utilise la valeur la plus basse entre  PV1, PV2 et Ai1 comme valeur PV 

PV2
Formule de calcul

CALC
Résultat de calcul

AiM (CH7-27)

PV

Constante
k01-k16

Ai1

PV1

Pression Débit
Température

: Convertisseur

(Orifice)

Ai1 (P’) 

PV1 (rP) 

PV2 (T) 

Sonde de
température a

Sonde de
température b

PV2 (T2) 

PV1 (T1) 

Module
Mathématique
[Expression 2]

PID AiM 
PV 

SV 

MV 

Module 
Mathématique

[Expression
7 or 9]

PID 
AiM 

PV 

SV 

MV 

PV1: Débit
P     : Pression
T     : Température du fluide

Module
Mathématique
[Expression 11]

PID AiM 
PV 

SV 

MV 

Le capteur le plus précis est utilisé suivant si 
la mesure est haute ou basse.

Le capteur indiquant la valeur la plus haute 
est choisi comme valeur de mesure 

Thermocouple b

Thermocouple a

K01 
Seuil (˚C) 

Mesure de température

Température
actuelle

PV (T1) 

PV2 (T2) 

Ai1 (T3) 

Capteur de températurer a

Capteur de température b

Capteur de tempéartue c

Convertisseur de  
signaux 

Plancher 

Module
Mathématique

Expression
20

Affichage 
PV 

Sortie 
Recopie 

Aim 

Entrée

Sortie 

(Controle d’un plancher chauffant ou d’une cabine de
peinture)
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